robot ¢ coupe’

R5PluseR5V.V.* R6*R 6V.V.



COOEP>)XAHUE

TAPAHTUSA
BAXKHBIE MEPbI NMPEAOCTOPO>XHOCTU

Bbl KYNWU
HACTOJIbHbIW KYTTEP
R5Plus®R5V.V.¢+R6¢R6V)V.

BBO/, B SKCIJTYATALIUIO ATMAPATA

® PekomeHOALMM NO MNOAKMOHEHMUIO

¢ [laHenb ynPasneHus

MPOLIEAYPbI CBOPKU
UCNOJIb3OBAHUE/NPUTOTOBJIEHUE
CNELI3AKA3

OYUCTKA

® brniok geuraTtens
* Kytrep

* Hox

TEXYXOL,

* Hox

* YnnoTHuTENbLHOE Kon bLIO

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
* Bec
* Pasmepbl
* Bricota paboueit nosepxHoCTH
* YpoBeHb Lyma

® DnektPuueckune xaPakrePuctuku

3ALLIMTA
HOPMbl
TEXHWYECKME OAHHbIE

* UsobpaxeHune B pazobparHom Buae

® 3ﬂeKTpOCX6MbI M MOHTOAXHASA CXemd
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NMPEAEJT TAPAHTUMU ROBOT-COUPE s.N.c.

Baw annapar ROBOT-COUPE umeer
FOPAHTHIO CPOKOM HA OAWH rop, C AATbl
NOKYNKM: AAHHAS FTAPAHTUS OTHOCUTCS
TONBKO K OPULMANBHOMY W3FOTOBUTENIO
MApKM, €ro AucTpubblOTOPY MNM
umnopTepy.

Ecnu Bbl nokynaete annapar ROBOT-
COUPE y puctpubbiotopa, McXxopHOM
SIBISiETCA ero rapaHTus (B 3Tom cyvae
npoBepbTe CPOKM M YCJIOBMUS ITOM
FAPAHTHM C BALIMM AUCTPUOBLIOTOPOM).
Ffapantua ROBOT-COUPE He pacnpo-
CTPAHSIETCA HA FAPAHTUIO AMUCTPUOL-
loTOpa, OAHAKO B CJly4de OTCYTCTBUS
nocnepHen rapanutus ROBOT-COUPE
OyaeT AEMCTBUTENBHOU C HEKOTOPbIMM
OroBOPKAMM B 30BUCMMOCTH OT PbIHKA.
Ffapantus ROBOT-COUPE s.N.c. pac-
NPOCTPAHSAETCS TONbKO HA HeMcnpas-
HOCTH, CBSI3QHHBIE C MATEPUANOM M/mnu
cbopkoi.

FAPAHTUA ROBOT-COUPE s.N.c.
HE PACIMPOCTPAHSETCA HA
CNEAYIOLLIEE:

1- MNoepexaeHns 06opyaOBAHMS M3-30 HENpPa-
BM/IbHOrO WS HECOOTBETCTBYIOLIErO WUCMOMb30-
BOHMS, NOJEHMs annapaTa unu apyrie nopob-
HblE MOBPEXAEHMS, BbI3BOHHOE HEMPABMIbHBIM
BbINOMHEHMEM MHCTPYKLMM B H4aCTH cHopkH,
YCTGHOBKM, WUCMONb30BAHMS, YMCTKM, 0BCIyXm-
BAHWS U T. A.).

2 - 3aTouka MM 3ameHa ne3Bun, 30TYNUBLLMX-
CSl, MCMOPYEHHbIX MM U3HOLWEHHbIX Nocne
onpeaeneHHoro BpemMeHn MCNonb30BAHMUS,
CUMTAIOLLErOCS HOPMOSIbHLIM MM YPE3MEPHDIM.

3 - Hetanu u/unu cToMmocTs 3ameHbl Uimn pe-
MOHTQ Ne3BMIA, HOXEW, MOBEPXHOCTEN, HOCAAOK,
MCMOAYKAHHBIX, MOLAPANAHHbIX, NMOBPEXAEHHbIX,
MCKPMBIIEHHbBIX UM U3MEHMBLLMX LIBET.

4 = J'Iro6b|e N3MEHEeHUA, ,EI,O6GBJ'IeHI4$| nnun pe-
MOHT, BbIMOJIHEHHbIE HE YNONHOMOYEHHbIM
npeagnpusaTuem.

5 - Mepesoska annapata B/M3 cepBMCHOrO
LeHTpa.

6 - Croumocts YCTOHOBKM WUINM TECTUPOBAHMS
HOBbIX AETANEN MM KOMMMEKTOB (HaMp., Yaium,
OMCKM, Ne3BUs, HACAAKM), 3aMEHEHHbIX No cob-
CTBEHHOMY YCMOTPEHMIO.

7 = Pacxoppl, CBA3QHHBIE C M3MEHEHMEM Har-
POBMEHWS BPALWEHWUS TPex$a3HOro anekTpo-
oBuraTtens (OTBeTCTBeHHOCTb HeceT
YCTOHOBLUMK).

8 - MOBPEXAEHNA, BbI3BAHHbLIE TPAHC-
NMOPTUPOBKOW. Bugumble nam HeBuAUMbIE
NOBPEXAEHUS NEeXAT HAQ OTBETCTBEHHOCTH
nepeso3uuka. [lonb3oBaTenb ponxex
n3BecTMTb 06 3TOM MNepeBO3YMKA M
3KCMeAMTOpa CPA3y Mo MofyyYeHuu ToBAPQ,
WK KOK TOMBKO OH OBHAPYXMT NOBPEXAeHHe,
€Cnu peyb MAET O HEBMOMMOM MOBPEXAEHUM.

XPAHUTE 3ABOLOCKYIO YIMAKOBKY, kotopas

npuroguTCcAa B Cny4yae rnpoBepku nepeBo3vmnka.

lapaHTHs ROBOT-COUPE S.N.C.
OrPAHUYMBAETCS 30MEHOW HEUCTPABHbBIX
petanen unu annapatos: ROBOT-COUPE
S.N.C., a Takxe Bce ero ¢punuanbl umu
adunMMpoBaHHbIE NpPEeAnpuaTHA, ero
AMCTPUOBLIOTOPbI, AreHTbl, YNpaBAsiowye, Ciy-
XALMe MM CTPOXOBLUMKM HE HECYT OTBETCT-
BEHHOCTb 30 ylepb, NOTEpIO MK KOCBEHHbIE
pACXofpl, CBS3OHHbIE C ANMAPATOM WK HEBO3-
MOXHOCTbIO €ro MCMOSb3OBAHMSI.




PEKOMEHAALWU MO YCTAHOBKE AINMAPATOB C PEFYJ'IMEYEMOﬁ CKOPOCTbIO
U OBECINEYEHUEM 3ALLIATBI NIOAEN

lD'CIHHbIe pekomeHaaumnmn OTHOCATCA K AnnApaTaMm,
O60pyp,OBOHHbIM GCHMHXPOHHbIM OBUTATENIEM U
BAPUATOPOM HACTOTbI C O}J,HOCi)CBHbIM HAMPsXXeHUeMm.

3ameuarme :

-HanpsxeHue snekTpoceT u 3dwmuTHOE
obopypoBaHne [ONXHbI COOTBETCTBOBATD
[eVNCTByIOLeMy HOPMAM M MPABMIAM B CTPAHE
MCMOMNb30BAHMSI.

- JTioboe nopgkoyeHme snekTpoannapaTa FOMKHO
NPOM3BOAMTLCS TOMBKO KBANMPULUMPOBAHHBIM
3NIEKTPHKOM.

3awmra annaparos

* YacToTHble BapuaTtopbl, Kak u nwoboe
3NEeKTPOHHOE YCTPOWCTBO, COCTOAT M3
YYBCTBMUTENbHbIX K 3JIEKTPOCTATMYECKMM
paspsaam snemeHToB. [lepen BbinonHeHuem
nobbix ONEPALMit C AAHHBIMM BAPUATOPAMM
nuua, NpPoBOASLIME TAKME ONepauuu, AOMXHbI
M36aBUTBCSA OT BNEKTPOCTATUYECKMX PA3PSALOB.

® Bce onepaunn no BHYyTpPeHHeMYy MOAKIIIOYEHUIO
ABONXHbl BbIMOMHSATLCSH NMPU BbIKMIOYEHHOM
annapare.

®* MHorokpaTHoe BkJlloYeHMe annapaTta
BbI3biIBOET Neperpysky Bapuatopda, KkoTopas
MOXeT npueecTn k ero nonomke. ObszartensHo
cobniopaiTe nepepbiB B 3 MMHYTbl MEXAY
BbIKJIIOYEHMEM ANMNAPATA M €ro MNOBTOPHbLIM
BKIIOYEHUEM.

dneKTpu4eckoe noaKo4eHue

* AnnapaT nutaetcs ofHoba3HbIM TOKOM* A0
BapuaTopa, KoTopbii npeobpasyet ero B
Tpexda3HbId TOK C NEPEeMEHHON YACTOTOM Ans
paboTbl geuratens.

* [Mogkniouaite annapat Tonbko k opHodasHon™*
cetn nepemenHoro Toka 200-240 B / 50 wnm 60
M4 k poseTke ¢ 3asemneHnem. bonee Bbicokoe
HONPSXEHWE CETH BbIBOANUT BAPUATOP W3 CTPOS.

® Annapat ponxeH 06930TENbHO MOAKMIOYATHCS
K po3seTke c 3asemneHuem ans obecneyeHus
30WMThl NOOEN.

3awmTa nrofei ¢ NOMOLLbIO NPEeAOXPAHUTENEN

Annapatbl ¢ 4ACTOTHbIMK BapMATOpaMM TpebyioT
cTpororo Bbibopa anbdepeHUUanbHbIX NPeaox-
paHuTenen ans obecneyeHuns 3aWMUTLl NIOAEN:
cyLecTByioT anddepeHLManbHbie NPesoXpPaHnUTENH,
YyBCTBUTENbHbIE K nepemeHHomy Toky (tna AC),
UmMynbCHOMy Toky (tuna A) u k niobomy Toky (Tvna

B).

Onacho! Bapuatopbl Bknouaotr B cebs
BbINPSIMMTENbHBIM MOCT CETU Hanpsixenusi. [Toatomy
B Clly4yde KOPOTKOrO 3AMbIKOHMS MOCTOSIHHbI
OBAPMMHBIM TOK MOXET BOCMPEensTCTBOBATL
cpabatbiBanuio audbdepeHumansHoro npegox-
POHMUTENS!, YyBCTBUTENBHOTO TOMBKO K MEPEMEHHOMY
Toky (tvna AC).

MpuHMmas Bo BHMMaHKME, yTo annapar paboTaer
HO ogHOPA3HOM TOKe, CrefyeT MCMOMb30BATh
abdepeHumanbHble NPefoOXPaHUTENN, YYBCTBH-
TerbHbIE K MMMYNIbCHOMY TOKY (Tuna A), umetowime
CnepayIoLLyIo MOPKUMPOBKY : ||

Buumanue! B 3asucumoctn ot usrorosutens stm
anddepeHunanbHbie NPeaoOXPaAHNTENN MOTYT
UMETb PA3MyHbIE OBO3HAYEHMSI.

Annapatsbl ¢ 4QCTOTHBIMM BAPMATOPAMM BbIPAL-
aTbIBAIOT TOK YTEYKM HA 3A3EMNAIOWMK NPOBOA,
YPOBEHb KOTOPOro MOXeT MPMBECTU K ABAPMUM-

HOoMy cpabaTbiBaHuio audbdepeHumnanbHoro
npeaoxpanutens. 970 moxeT 6biTb BbI3BAHO
CHIEAYIOWMMU MPUYUHAMM:

* [lopknioyeHne HECKONbKMX ANMNAPATOB C
BAPUATOPOM CKOPOCTH K opHomy anddepe-
HUMQIBHOMY NPESOXPAHUTENIO.

* Hannune Toka yTeukn annapaTta, NpeBbILaIoWero
peanbHbin nopor cpabaTbiBanus auddepe-
HLMONBHOMO MPEROXPaHMUTENS.

Buumanme! Mmerorcs gonyckm mzrotosutens u B
3aBUCMMOCTU OT AMddepeHLnanbsHoro npesox-
paHuTens ero peanbHbii nopor cpabaTbiBaHMUs
Haxoputcs mexgy 50% mn 100% HommHanbHOro
TeopeTuyeckoro nopora. B cnyyae Bo3Hu-
KHOBEHMs npobriem M3MepbTe TOK YTeykM
annaparta u peansHbii nopor cpabaTbiBAHMS
AnpPepeHuManbHoro NPeaoXPaHNTENS.

ﬂl‘lﬂ 3HAOKOMCTBAG C BAWKMM AnNnaApaATom CM. €ro
XAPAKTEPHUCTHUKN B HM)KeCJ'IeJJ,y}OLLI,e;I TC16J'IVIL|,€Z

Ceuetine
Hanpsixehue | nposopH1kos
(mm?))

Lnddeperumanshbii npepoxpanmtens (@ + H)

Annapar

Kanu6p (A) Mopor (mA)

200 - 240V
50 unu 60 Hz 25 B20 =30

opHodasHoe

R5V.V.
R6V.V.

*Kpome cneupanbHbix mogeneh ¢ TpexdasHbim
nanpsixennem 200-240 B, npopasaembix B AnoHuu.

93



94

BAXKHbBIE MEPBI NMPEAOCTOPOXXHOCTU

A BHuMAHKE
COXPAHMUTE 3TY UHCTPYKLUIO

BHUMAHME! Bo u3bexxaHue HeCHACTHbIX CITyH4OEB (3NEKTPOTPABMbI, PAHEHUSI M NP.) U ISl CHUXKEHUS MATEPUAnbHOro ylepba, HaHeceH-
HOrO HENPABMIBHBIM MCMOJIb30BOHMEM BALLEFO GNMMAPATA, BHUMATENLHO NPOYUTANTE CrEAYIOLME MHCTPYKLMM U CTporo cobniopaiite Mx
BbINOJIHEHME. ITO MOMOXKET BAM Jlyylle O3HAKOMMTBCSI C ANMAPATOM M NPABMIIBHO €ro Mcnonb3oBatb. [pouMTaiTe NONHOCTLIO AAHHbIE
PEKOMEHAALMM U O3HOKOMBTE C HUMM BCEX JIMLL, NOJb3YIOLMXCS ANMNAPATOM.

PACIMAKOBKA

® OCTOPOXHO BbiHbTE M3 YNAKOBKM BCe 06Opyao-
BAHME, O TAKXE BCE MPUHAMQJIEXHOCTU UMK Creup-
QnbHYIO OCHACTKY, HOXOAALMECS B KOPOOKAX.

e Cobniopgante OCTOPOXHOCTb npu
pClCrIGKOBKe pexyu.l,wx MHCprMeHTOB: HO)Ke;I,
AMCKOB M fp.

YCTAHOBKA

® PekomeHfyeTcs yCTGHOBNMBATL ANMNAPAT HA ycC-
TOMYMBYIO MOBEPXHOCTb.

NOAKIMIOHEHUE

® Y6eputech, YTO HANPSXEHME BALUEH dNeKTpoce-
T COOTBETCTBYET HAMPAXEHUIO, YKA3AHHOMY HA
30BOACKOM TabnuMyke KOPMyca ABMraTens, W 4to
OHQ PACCYUTAHA HA HEOOXOAMMYIO CHMy TOKA.

e O6s3a0TenbHO NOACOEAMHUTE ANNAPAT K
PO3ETKE C 3a3EMIEHHEM.

* [Npu TpexdasHom Toke ybeauTtech, 4To annapar
BPOLLAETCA B HONPOBAEHMU NPOTUB YACOBOM
CTpenku.

PABOTA

* CobniopaiTe ocTOPOXHOCTb Npu paboTe ¢
PeXYLWHUMM UHCTPYMEHTAMU (BMCKAMM Mnm
HOXaMM).

MPOLIENYPA CBOPKU

* Ctporo cobniopaiite pasnuuHble npoueayps!
cbopkn (cm. cTp. 95) u ybepntecs, uto BCe npu-
HAONexHoCTHn anBMﬂbHO YCTGHOBﬂeHbl.

UCMOJIb3OBAHUE

® Hukorga He nbiTaitech ybpaTh NpefoXpaHm-
TENbHbIE CUCTEMBI U BIIOKMPOBKM.

® Hukoraa He BCTOBNSIMTE MOCTOPOHHME Mpeame-
Tbl B pabouyIo EMKOCTb.

* Hukorgpa He
NPOAYKTbl PYKOM.
® He neperpyxaite annapar.

I'IpOTGﬂKMBGl:ITe nuuieBble

b HMKOFJJ,G He BKMlOYanTe I'IOpO)KHMl:] annapar.

OYUCTKA

* B uensx npepocTopoxHOCTM nepep
OnepaLMsiMM OYUCTKM BCEraa OTKIOHAMTE BALU
annapar.

® CUCTeMaTMYECKM OYULLNTE ANNApPaT U ero npu-
HOANEXHOCTU MO OKOHYAHMM paboTbI.

* He norpyxaiTte 6r0k geuratens B Bogy.

e [Ina antomuMHMeBbIX AeTanei UCnonb3ymnTe
nopxofsiLiee MotoLiee CPeAcTBO.

¢ [lna nnacTtmaccoBbix AETANEN He WUCMONb3ynTe
MOIOLLME CPEACTBA C BLICOKOW LWENOYHOCTbIO (Bbi-
COKQsi KOHLEHTPALMS HATPUS MM AMMUAKQ).

® Robot-Coupe Hu B KOem cryuae He HeceT oTBeT-
CTBEHHOCTb 30 HecobrofeHne Nonb3oBaTenem
5MIEMEHTAPHbIX MPABUN COHUTAPHOM MMIUEHbI.

TEXYXO[L

* MNepep NobbiMKM ONEPALMAMM HO DNEKTPUYECKMX
4aCTSIX B 0OA3ATENbHOM NOPsigKe OTKIOYAKTE an-
napar.

® PerynsipHo npoBepsiiTe COCTOsiHME MPOKIAAOK
WNK Konel, a TAKXEe MCMPABHOCTb MPEAOXPAHM-
TeNbHbIX CUCTEM.

* TwaTensHo cobriopaiTe Npoueaypbl TEXyXOaa
W NpoBepsNTe NMPUHAANEXHOCTU, OCOBEHHO B
CNyyde MCMOMNb30BAHUSI KOPPO3UIHBLIX MPOAYKTOB
(nMmoHHas kmucnoTa 1 np.).

® Hukorpa He nonb3yMTeCh ANNAPATOM B Cryyde
NMOBPEXAEHUS LWHYPA MUTAHUS MU BUIIKM, MIH
ecnu annapat nnoxo pabotaeT unu 6bin
noBpexXpaeH.

® [lpu niwbbix aHomanuax B paboTe

obpalLaiTeCh B CEPBUCHBINM LEHTP.



Bbl KYMUJU HACTOJIbHBIN
KYTTEP R 5 Plus e R5 V.V. ¢
R6*R6V.V.

Hactonbhbiit kyttep R 5 Plus, R 5 V.V,, R 6 uan R
6 V.V. - a10 annapar, ugeansHo npucnocob-
NEHHbIN 4NS YAOBNETBOPEHNS NMPOPECCHMOHANBHBIX
HyXa. [1o Mepe ero ucnonb3oBaHMs Bbl OTKpOETE
MHOroobpasne ero BOMOXHOCTEN.

Mogenn paspaboTaHbl gas M3menbueHns mMsca u
OBOLUE#, NPUIrOTOBNEHUS TOHKMX PapLUEit, amyrnb-
CUM, B3OUTBIX CAMBOK, PO3MONbLIBAHMS M Nepeme-
WMBAHMS ANs MoBbIX NPUIrOTOBAEHMI 30 CamMoe
KopoTkoe Bpemsi... DPPeKTMBHOCTb annapaTa
OTKPOET BAM HOBbIE BO3MOXHOCTM B KYSTMHAPUM.

MpocTas koHCTpykuma annapata obecneunsaeT
yAO6CTBO MCMONMb30BAHWS Y4ACTO WMCMOMb3YyEeMbIX
HOCOAOK: OHM NErko CHUMAIOTCSI M OUYULLIAIOTCSI.

,DIOHH(JH UHCTPYKLUMUA COOEPXUT BAXHYIO MHd)Op-
MALUIO Ana nonb30OBATENSA, KOTOPASA NMOMOXET emy
MAKCHMMAJIbHO MCNONb30BATL ANNApPAT.

I'IoaTomy Mbl HACTOATEJIbHO PEKOMEHAYEM Nnepep
nepBbiIM UCNOJIb3OBAHMEM ANNAPATA BHUMATEIb-
HO NPOYUTATb AAHHYIO UHCTPYKLUMUIO.

Heckonbko NMOMELLEHHbIX 30€eCb NPUMEPOB NPUTro-
TOBNEHNA NMOMOTYT BAM 6bICTpO O3HAKOMUTBCA C
annapaTom U OUEHUTb Ero NpenmyLLeCTBd.

BBO/], B SKCIUTYATALIUIO
AIMAPATA

¢ PEKOMEHALIMM NO NOAKJTKOHEHMIO

I'Iepep, NnogKItoYeHnem Y6e,DMTer, 4YTO Hanpsxe-
HWe BaLLeH BNEKTPOCETN COOTBETCTBYET HAMNpPAXE-
HUIO, YKA3AHHOMY HA 3GBOJJ,CKOI;'I TCI6J'II4‘-IKe
oBurartend.

A

BHUMAHMUE

ANNAPAT JJOJDKEH OBA3ATEJIbBHO NOAKIIOYATLCA
K PO3ETKE C 3A3EMJIEHUEM (PUCK SJIEKTPOTPABMbI).

e R 5 Plus * R 6 TPEXA3HbIN

Mogenn ROBOT-COUPE ocHaleHbl pasnmnuHbimm
TMNAMK OBUrATENEN:
230 x 400 B/50 'y / 3-dpasH.
400 B/60 Iy / 3-dbasH.
220 B/60 'y / 3-dpasH.
380 B/60 'y / 3-dbaszH.

AnnapaTt NocTaBnSETCs C HEM3OMMPOBAHHLIM Kabe-
NleM, KOTOPbIM AOCTATOYHO MOACOEAMHUTL K BMIIKE,
cooTBeTcTByloWeN Baweit anektpocetn. Kabenb
COCTOWT 13 4 NPOBOAOB, OAMH M3 KOTOPbIX MOACO-
€AMHAeTCA K 3emne, a OCTANbHble TPU — K Tpem
dazam.

Ecnu BbI pacnonaraete BUnko# ¢ 4 KOHTAKTAMMK:

1) MNMopcoeaunHuTe 3eneHbld M XenTbii 3a3emnsio-
LM NPOBOA, K KOHTOKTY 303€MIEHMSI.

2) MNopcoepnuute TpM gpyrMe nMpoBOAAd K OCTAB-
LUIMMCSI KOHTAKTOOM.

Ecnu BblI pacnonaraete BMNKOM ¢ 5 KOHTaKTamu:
Tak kak annapatel ROBOT-COUPE He HyxpatoTcst
B NOACOEAMHEHNUM K HEMTPANM, NATAS BUIKA OCTA-
eTca cBoboaHOM.

3atem BKNIOYMTE ANNApAT BXONOCTYIO U ybepu-
Tecb, YTO HOX NMPABMIBHO BPALLAETCS B HANPAB-
neHnn, ob6paTHOM 4ACOBOM CTpenke.

Crpenka Ha kopryce ABUraTens yKa3blBAET Ha-
NPABEHUE BPALLEHNS NE3BMM.

Ecnu Hox BpawaeTtcs B HanpasneHuu 4acoBok
CTPErnKM, NepekiounTe ABA NPOBOAQ:

3EJIEHBIN/XXENTBIN - npoBoa 3a3emnenus,

HE OTCOEAUHATD ErO
Mepekniounte nubo: 0,0
0,0
12 BV 3)

* R 5 Plus OIHO®A3HbIU

Mogenn ROBOT-COUPE ocHalleHbl pa3nnyHbimu
tunamu pgeuratenein: 230 B / 50 Iy / 1-dpazH.
220B / 60 Ty / 1-dasH.
Annapat noctaensietcs ¢ ogHodbasHoOI WTencenb-
HOM BMNKOM, COEAIMHEHHOM CO LUHYPOM MUTAHMS.

e R5VV. ¢ R 6 V.V. TPEX®DA3HbIN
BHUMAHMUE

A

Mepea nopknioyeHMEM BHMMATENLHO NPOYMUTAMTE
PEKOMEHAALMM NO YCTAHOBKE AGHHBIX QNNAPATOB
Ha cTp. 5.

St mogenn ROBOT-COUPE ocHaweHbl asurate-
nem + sapuatopom: 230 B / 50 - 60 'y / 1-basH.
PoseTka gonxHa 6bITb PACCUMTAHA MUHUMYM HQ
13 A, AN MHTEHCMBHOIO MCMOMb3OBAHUS PEKO-
meHpyeTcsi 20 A.

* [TAHEJIb YTIPABJIEHUSA

KpacHas kHonka =
3eneHas kHonka = BknioueHue
YepHasi kHonka = Pexum nynbcaumm
R 5 Plus / R 6: perynupyemas ckopoctb ot 1500
po 3000 06/muH.
R5V.V. /R 6 V.V. : perynupyemas ckopocTb oT
300 go 3000 06/MuH.

OctaHos

MPOLIEAYPbl CBOPKU

1) Nocrasste 6n0K pBw-
ratens nepeg cobom, u
YCTQHOBMTE HO HE HEro
pabouyio emKoCTb.
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2) MNosopauueanTe pa-
6ouylo emMKOCTb BMpABO
[O MONHOM 6NOKMPOBKM.

4) YcTaHoBUTE KPbILWKY
HQ eMKOCTb W MOBOPAYM-
BAWTe ee BNPABO AO
NONHOM HGrOKMPOBKM.

MUCMOJIb3OBAHUE
/ MPUTOTOBJIEHUE

KyTtep paspaboTtaH ans Bcex BMAOB HOPE3KM
3a camoe kopoTkoe Bpems. PekomeHpyeTcs
BHMMATENbHO CNEeAuTb 30 MPUrOTOBNEHMEM IS
MONyYEHUsI XEeNaemoro pesynbTaTa.

Pexxum nynbcaummn obecneynmBaeT NOBbILIEHHYIO
TOYHOCTb HAPE3KM MNP CMELMANbHBIX ONEepPaLMsX,
TAKMX, KOK HEKOTOPbIE BUAbI U3MESTbYEHMS.

3) HageHbTe HOX Ha
OCb ABWraTEnsi, u Npo-
TONKHUTE €ro Ha AHO
E€MKOCTH.

Y6eputecb, 4TO HOX
BCTABMEH MPABMILHO,
BPALLAS €r0 B eMKOCTH.

Baw annapar rotos k paborte.

R5Plus| R6
R 5 V.V.|R 6 V.V. |Pexomenpy- Boenn
MCTIONIb3OBAHME | M | Fore | & ol
ror.npo- | rorpo- | (o6/n]
aykra [kr) | aykta fkr)
M3MEJIbNEHUE
e MACO
Py6nenbiit Guurexe 1,5 2 [1200/i500 3
Konbaciit dapu/Tomarsi 2 25 |100/;50 3
Jlepesenckwit nawrer/konbaca 25 25 [1200/1500| 3
* MACO
Tpecka no-NpoBAHcaANbeKH 25 3 3000 5
PoibHbii nawrer 25 3 3000 5
* OBOLLKU
YecHok/nerywka/myk-wapnot 0,5/1,0{0,5/1,5(1500/9909| 3
Cyn/oBowtble niope 2 3 B0/, 00| 3
© OPYKTbI
Opykrosbie niope/canarbl 2 3 |2500/. 3000 4
B36MBAHUE
Matowes arionw/ ropsmbii coyc 3 35 |2500/5900| 4
Beupucxuﬁ/ FONNAHACKHM Coyc 2 3 2500/ 3000 4
TpHNpaBa K3 pe3aHo¥ neTpywKH 2 25 |2500/300| 4

R5Plus| R6
R 5 V.V.|R 6 V.V. Pexomenay- Bpens
MCMOMb3OBAHME | Mo | More | een | g,
KOn-s0 KOn-80 CKOPOCTb
ror.npo- | ror.apo- | (06/m) o e
gykra (k] | aykra (kr)
MEPEMELLIUBAHUE
Paccein4aroe/necouroe Tecto 2 25 [900/i500| 4
Croexoe Tecto 25 1900/1500
Tecro g nuuup! 25 %00/ 1500 4
PA3MAIJIbIBAHUE
Cywetble dpyKkTbl 1 1,5 [90/1500| 4
Tlea 1 15| %/500
MaxmposouHbie cyxapu ] 1,5 [990/1500| 4

Ins mogeneit R 5 plus/R 5 V.V./R 6/R 6 V.V. Bos-
MOXHbI U Apyrue GyHKLUMK U3MENbYeHUs; AAHHbIe
3HQYEHMS NMPUBOAATCSA TONBKO ANA MHGOPMALMK U
MOTYT M3MEHATBLCH B 30BUCUMOCTM OT KQYECTBA
NPOLYKTOB 1 BLIGPAHHOrO peuenTa.

CMNELSAKA3

Ons mopenei R 5 Plus u R5
V.V. pononHutenbHO no-
cTaensaeTcs 3y6qubu71 HOX.

IOna mopenen R 6 u R 6 V.V.
OONONHUTENbHDO
noctaensoTtcsa 3ybuaTtbie
nesBus.

3ybuatbie nessumns ocobeHHo ypobHbl ans nepe-
MELUMBAHUS U PO3MATBIBAHMS.



OYNCTKA
BHUMAHMUE

B uensx npepoctopoxHocTu nepepn nobbimu
ONEepauMsiMU OYUCTKM PEKOMEHAYETCS BCErpa
oTKNIO4ATb annapat (Bo u3bexxaHue pucka anekTpo-
TpaBm).

A

e BJIOK ABMUIATENA

Hukorpa He norpyxaite 6nok asurartens B BoAy,
OYMLLAMTE €ro C MOMOLLbIO BJIAXKHOM TPSANKMU MK
ry6ku.

e KYTTEP

CHUMMTE KPbILLKY, BHICBOBOAUTE EMKOCTb U3 KOp-
nyca ABUraTensi, HOXAB HO BCTPOEHHbIM B PY4Ky
3aTBOp ANA ee pa3brNOKUPOBAHUS M NOTAHYB
BBepX Ansi cHATusi. OcTaBbTE HOX B €MKOCTU BO
M3bexaHue NpPoNMBAHUS XMEKOrO NPOAYKTA.

B Cliy4dde NpUroToBJIEHUA M3 TBEPAbIX NPOAYKTOB
BbIHbTE HOX M OMNOPOXHNTE EMKOCTb OT €€ COAEpP-
XMUMOTO.

B cnyuae HeobxoaMMocTH, BCTOBBTE EMKOCTb W
HOX HO MeCTO, W BKIIOYMTE annapart, 4Tobbl y6-
paTb OCTATKM MPOAYKTA, KOTOPbIE MPUAAMMAM K
HOXY.

B cnyuyae Heo6X0AMMOCTH, BbINOMHMTE NpPenBapH-
TENbHYIO MPOMbIBKY, HOMIMB FOPsiYyl0 BOAY B em-
KOCTb M BK/IOYMB ANNAPAT HO HECKONBKO MMHYT.

e HOX
Hox mogenn R 6 / R 6 V.V. nonHocTbio pasbupa-
eTCs, YTO ynpoLaeT u obneryaeT yxog.

[Mocne oumcTkM Hoxa XOpOoLWwo BbITUPATb Ne3BuAd
BO I436e)KGHMe OKHUCNEHHUA.

Orkniounte annapat oT ceTy.

1 - YcTaHOBUTE ChEMHMK HOXA HO OCb ABUraTens.

2 - YcTaHoBMTE HOX HA OCb.

3 - BcTaBbTe MOHTOXKHbINM CTEpXeHb B pacnono-
XEHHOe B Kpbllwke HOxXa oTeepcTtue. [loso-
paYMBAITE FANKY B HOMPOBAEHMM YOCOBOM
CTpenku, 4Tobbl 3aBUHTUTb €€ U B O6PATHOM
HANPABREHNH, YTobbl ee Pa3BUHTUTL. B 0bo-
Mx cnydyasx nessue GypeT onupaTtbecs o
BBICTYN CbEMHWKA HOXQ.

A - BepxHee nessue.
B - HuxHee nessue.

A BAXHOE 3AMEYAHMUE

Y6epuTech, UTO UCNONb3yeMOE MOIOLEE CPERCTBO
MOXHO anMeHﬂTb ANng NNacTmaccoBbiX usp,enuﬁ.
HeKOTOPbIe MOEYHblE CPeACTBO UMEeT BbICOKyIO
WeNOYHOCTb (Hanpumep, BbICOKYIO KOHUEHTPALMIO
HATPUSI UM AMMMAKA) U HE MOTYT MPUMEHSTBCS ANst
NNACTMACCOBLIX M3Aenui Bo usbexanue ux 6bicTporo
NOBPEXAEHMS.

TEXYXO[,

e HOX

3C|OCTpF| IOTCA TOJIbKO J1e3BuUA.

HactostensHo pekomeHpyeTcs cnerka 3aocTpsith
ne3Bua HOXA MocCfie KAXAOro MCNonb3OBAHMSA,
0COBEHHO MOCTE M3MENbYEHNS NETPYLLKH.

OpuH pa3 B MecsiL, NOMHOCTbIO 300CTPSATh NE3BUS
C MOMOLLBIO OYEHb TOHKOrO TouMnbHOro 6pycka,

NOCTABAEMOro C AnNApPATOM.

KauecTBo Hapesku, B OCHOBHOM, 3ABUCUT OT COC-
TOSIHMS NEe3BMM M CTeneHu mux m3aHoca. Hox sens-
€TCS M3HALUMBAEMOM [EeTANbIO U HYXAAeTCs B ne-
pMOOMYECKON 3ameHe Ansi obecneyeHns nocTosH-

HOro Ka4yecTsa rotoBoro npoAaykTa.

¢ YMJIOTHUTEJIbHOE KOJIbLIO

YnnoTHUTeNnbHoOE KOMbLO HO OCU ABMraTens OonX-
HO PerynsipHO CMa3bIBATLCA (Mcnonb3oBaTh Heso-
NACHOE AN MWLM MACNO).

B uensix coxpaHeHus MpaeanbHOW repMeTMUHOCTH
ABUraTENs PeKOMEHAyeTCs PerynsipHoO NpoBepsiTb
CTeneHb M3HOCA YMMOTHUTENBHOMO KOMbLA M 30Mme-

HATb €ro, B cnyvyae HeO6XOJJMMOCTl4.

3ameHa KombLa O4YeHb NPOCTa M He TpebyeT pas-
6OpKM OBMraTENsi; HACTOSTENBHO PEKOMEHAYETCS

MOCTOAHHO NPOBEPATb €ro COCToAHNE.

TEXHUYECKUE
XAPAKTEPUCTUKHU

e BEC

HETTO B YNAKOBKE
R 5 Plus 24 kr 26 kr
R5 V.V 25 kr 27 kr
Ré6 25 kr 27 kr
R6 V.V 26 xr 28 «r
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e PA3MEPbI (8 mm)

R5Plus RS5V.V. R6 R6V.V.
A 480 480 520 520
B 350 350 350 350
C 280 280 280 280
D 265 265 265 265

e BbICOTA PABOYEN NOBEPXHOCTU

PekomeHayeTcs yCTAHOBAMBATL MOAENM HA
ycTonunsom pabouem cTone Tak, YTobbl BbICOTA
AO BepxHero kpas emkoctu coctasnsina 1,20-

1,30 m.
e YPOBEHb LLUYMA

YpoBeHb Wyma, KBUBANEHTHBIN OKYCTUYECKOMY
AOBAEeHMIO Npu paboTe anNnapaTa BXONOCTYIO,
coctaensiet meree 70 gb(A).

e JJIEKTPUMECKUE XAPAKTEPUCTUKU

OpHodasnbiit annapat R 5 Plus

CkopocTb Mowocts Tok

Jeurarens (06/ M 1) N
230B/50my 1500 900 6
2208 /60Ty 1500 900 6

Tpexdasubiin annapat R 5 Plus

OpHodasHbiit annapat R 6 V.V.

Cropocts | Ckopocts C M T
Mougiocts | Tok KOpOCTb OLLHOCTD oK
Deurarens ] 2 B N Asurarens (06/muH) (B) (A)
(06/ mun) | (06/ mun)
230V=44
230x 4008/ 1500 1501 A-DS 1 9308 /5060y | 300-3000 | 1500 13
50Ty 3000 1200 400V=40
1500 750 27
400B /50 Iy '
3000 | 1200 | 34 3ALLATA
2208 /6oty | 1800 750 41 Mogenu R 5 Plus, R 5 V.V,, R 6 u R 6 V.V. umetor
3600 1200 6,5 MOrHUTHYIO CUCTEMY 3ALMTbI U TOPMO3 ABMra-
Tens.
OpgHodaszHbiit annapat R 5 V.V. B MOMEHT OTKpPbBITMSI KPBILLIKM, M3MENbUMTENS MMM
KYyTTepd CMCTEMO 3ALUMTbI MPUBOAMT K OCTAHOBKE
Ckopoctb Mowocts Tok Asurarena.
Aeurarens (06/ M) (Br) (A) Ins noeTopHOro 3amycka annapaTta JOCTATOYHO
30610KMPOBATL KPbILKY M HAXATb HA 3ENeHyio
KHOMKY.
230 B /50-60 Iy | 300 - 3000 1300 12
A BHUMAHMUE
TpexdasHbit annapar R 6 Hox u nesBsus siBnsiloTcs pexxyLumm MHCTPY-
P P MeHTaMmM, cobniogaiTe OCTOPOXXHOCTL NpH
pabote ¢ HUMM.
Ckopoctb | Ckopoctb Moupocrs Tok
Deurarens ] 2
(06/ st | (06 ot (Br) (A Bo usbexaHnue pasbpbizrusanus npu pabote ¢
T XMOKMMU NPOAYKTAMM PEKOMEHAyeTCs cHavana
230x 400B /| 1500 800 4008=25 BbIKMIOYMTE ANMNAPAT, A 30TEM OTKPbITb KPbILLKY.
230B8=7,0
0Ty 3000 1300 400 B=4,0 DTH MOAENN UMEIOT MPEROXPAHUTENBHYIO CUCTEMY
1500 800 97 3aWMTbl OT MeperpeBd, KOTOPAsl ABTOMATUYECKM
400B/50T 3000 1300 34 OCTOHABMIMBOET ABMrATENb MPU OYEHb JIUTENBHOM
' paboTe unu neperpyske.
2208 /60 Iy 1800 800 v B Takom cnyyae nogoxaaTb MOHOMO OXNAXAEHMS
3600 1300 6,5 annapaTa 1 BHOBb BKIIOYKTb E€rO.




n HAMNOMMUHAHMUE ® [lonoxeHnsiM CTAOHAAPTU3MPOBAHHBLIX eBPONeM-

CKMX HOPM, YKO3QHHbIX BbllE, O TAKXE HOPM B
. OTHOLLEHUM TEXHMKM 6E30MACHOCTM M FUrUeHb!:
Hukorga He nbitantech y6patb

NpeAOXPAHUTENIbHbIE CUCTEeMBI " -EN 292 - 1 u 2: 6e30nacHOCTE MEXQHU3MOB -
6noKMpoBKH. obue npuHLMbl paspaboTky,

Hukoraa He BBOAMTE NOCTOPOHHME -EN 60204 - 1, 2006: 6e30nacHOCTb MEXAHM3-
NpeAMeTbI B pabodylo emKocTb. MOB - 211eKTPoobopPYAOBAHME ANNAPATOB -

. obuwe npasuna,
Hukoraa He npoTtankueaiTe npoayKThi

- KyxoHHble npoueccopbl 1 mukcepsl EN 12852,

PYKOM.

He neperpy>aiTte annapar. CTEMEHb 3ALLMATHI

Hukorpa He BknloyauTe annapart -IP 55 pgns kHoOMOK ynpaBReHus
BXOJIOCTY!O.

- IP 34 pnsa mexanusmos

HOPMbI

AITMAPATbEI COOTBETCTBYIOT:

® [lonoxeHusim eBponeinckMx AMPEKTMB, A TaKXe
HOLMOHANbHOMY 30KOHOAATENbLCTBY, B KOTOpPOE
OHM NPeobpa3oBaAHbI:

-ﬂMpeKTMBG MO MEXAHU3IMAM, MO}JMd)VILI,MpOBGH-

Has 2006/42/CE,

-upekTuBa MO HM3KOMY HANPSXEHWUIO

2006/95/CEE,

-,uMpeKTVIBG no SHGKTpOMOFHMTHOﬁ COBMECTHUMO-

ctm 2004/108/CE,

- OpekTBa no matepuanam u obOPyROBAHMIO,
HOXOASWMMCS B KOHTAKTE C MMULLEBbIMM

npogyktamun 89/109/CEE,

- OupekTuea EBponeickoi komnceun ot 6 asryca
2002 r. no matepuanam n 060pyRoOBAHMIO
M3 MIACTMACCHI, HAOXOASAWMMCS B KOHTAKTE C

nuwesbimm npogyktammn 2002/72/CE.
- Oupektusa “ROHS” 2002/95/CE,
- Oupektusa “DEEE” 2002/96/CE.



N° de série / Serial number
-136----- --

R5 A Plus Tri

robot@coupe®

[Maj : 09/2008 | REV :a

* Voir tarif machines / See export price list
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robot@coupe®

R5 A Plus Tri

N° de série / Serial number

-136----- --
Index | Piece / Part Désignation Description
1* 27 127* | CUTTER COMPLET CUTTER ATTACHEMENT
2 29 341 | COUVERCLE CUTTER CUTTER LID
3 117 100 | JOINT COUVERCLE LID SEAL
4> 27 120* | COUTEAU LISSE COMPLETE STRAIGHT BLADE
5 117 106 | CUVE CUTTER CUTTER BOWL
6 39 827 | ENS. GACHETTE CUVE R 502 SPRING CATCH ASSEMBLY
7 39 474 | ENS. TIGE SECURITE R 502 SAFETY ROAD ASSEMBLY
8 29 350 | ENS. SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
9 29 586 | ENS.ILS CUTTER REED SWITCH CUTTER ASSEMBLY
10 29 336 | ENS. APPUI CUVE BOWL SUPPORT ASSEMBLY
11 117 809 | SUPPORT PLATINE CONTROL BOARD SUPPORT
12 117 703 | CLAVETTE KEY
13 117 813 | CARTE BOUTON CONTROLS PCB
14 29 533 | ENS. SUPPORT PLATINE PCB SUPPORT ASSEMBLY
15 401 547 | PLAQUE FRONTALE FRONT PLATE
16 502 171 | BOUTON NOIR BLACK KNOB
17 502 170 | BOUTON VERT GREEN KNOB
18 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNOB
19 117 072 | POIGNEE COMMUTATEUR COMMUTATOR HANDLE
20 117 792 | COMMUTATEUR COMMUTATOR
21 515 570 | CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
22 515 515 | PRESSE ETOUPE STRAIN RELIEF
23* 27 121* | COUTEAU CRANTE COMPLETE SERRATED BLADE
24* 27 351* | COUTEAU DENTE FINE SERRATED BLADE
25 39 088 | ENS. PORTE JOINT SEAL SUPPORT ASSEMBLY
26 501 624 | BAGUE D'ETANCHEITE SEAL RING
27 110 308 | GOUPILLE AXE MOTEUR MOTOR SHAFT PIN
28 39 819 | ENS. ROULEMENT MOT R 502 BEARING ASSEMBLY
29 105 885 | VENTILATEUR FAN
30 29 581 | ENS. SOCLE BASE ASSEMBLY
31 39 833 | PIED GRIS GREY FOOT
A PLATINE POWER CIRCUIT BOARD
M MOTEUR MOTOR
Machine Voltage A M
24310 UK 415/50/3
303 051
24 309 400/60/3
24 287 JAP 102 600
220/60/3 303 052
24 311
24 313 380/60/3 303 054
24 312 230/400/50/3 112 600 303 114
Maj : 09/2008 | REV :a

* Voir tarif machines / See export price list




0l

robot@coupe®

R5 A Plus Mono

N° de série / Serial number

Nouveau moteur
New motor

Ancien moteur
Old motor
Typ D32

* Voir tarif machines / See export price list

[Maj : 09/2008 | REV :e
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N° de série / Serial number

®
robot@coupe R5 A Plus Mono 136----- -
-324----- --
Index| Piece/Part | Désignation Description
1* 27 127* | CUTTER COMPLET CUTTER ATTACHMENT
2 29 341 | COUVERCLE CUTTER CUTTER LID
117 100 | JOINT COUVERCLE LID SEAL

4* 27 120* | COUTEAU LISSE

5 117 106 | CUVE CUTTER

6 39 827 | ENS GACHETTE

7 39 474 | ENSEMBLE TIGE SECURITE
8

9

10* 27 121* | COUTEAU CRANTE

11 27 351* | COUTEAU DENTE

12 29 361 | ENSEMBLE SUPPORT MOTEUR
13 39 088 | ENSEMBLE PORTE JOINT

14 501 624 | BAGUE D’ETANCHEITE

15 117 136 | ENSEMBLE ILS CUTTER

16 401 593 | PLAQUE FRONTALE

17 29 336 | ENSEMBLE APPUI CUVE

18 515 515 | PRESSE ETOUPE

19 118 419 | SUPPORT CONTACTEUR

20 602 261 | AGRAFE CONDENSATEUR DE DEMARRAGE

21 503 888 | CONTACTEUR

22 110 308 | GOUPILLE AXE MOTEUR
23 117 268 | SUPPORT RELAIS

24 504 127 | RELAIS DE DEMARRAGE
25 514 030 | RELAIS DE DEMARRAGE
26 29 620 | ENSEMBLE SOCLE

27 39 833 | PIED GRIS

502 174 | BOUTON VERT AVEC BLOC DE CONTACT
502 173 | BOUTON ROUGE AVEC BLOC DE CONTACT

COMPLETE STRAIGHT BLADE
CUTTER BOWL

SPRING CATCH ASSEMBLY
SAFETY ROAD ASSEMBLY
GREEN KNOB + CONTACT BLOCK
RED KNOB + CONTACT BLOCK
SERRATED BLADE

FINE SERRATED BLADE
MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
SEALING SOCKET KIT

SEAL RING

SAFETY SWITCH ASSEMBLY
FRONT PLATE

BOWL SUPPORT ASSEMBLY
STRAIN RELIEF

CONTACTOR SUPPORT
STARTING CAPACITOR SUPPORT
CONTACTOR

MOTOR SHAFT PIN

RELAY SUPPORT

STARTING RELAY

STARTING RELAY

BASE ASSEMBLY

GREY FOOT

* Voir tarif machines / See export price list.

Maj : 09/2008 | REV :e
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® N° de série / Serial number
robot{fcoupe R5 A Plus Mono o eret
-324----- --
Index Désignation Description
A CONDENSATEUR PERMANENT CONTINOUS CAPACITOR
B CONDENSATEUR DE DEMARRAGE STARTING CAPACITOR
c CONTACTEUR CONTACTOR
D CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
M MOTEUR MOTOR
Nouveau moteur Ancien moteur
New motor Old motor
Typg D29 Type D32
a4
Mo/

Machine | Voltage M A B M A B Cc D
24323 230/50/1 503 978
24339 CH 504 075

301093 | 502473 | 600087 303 021 501914 | 502474 | 509124

24197 UK 503 126

240/50M1
24399 Aust 504 289
24324 220/60/1| 301094 | 508 222 | 505 406 303022 | 501915 | 601140 | 500560 | 503 978

Les anciens moteurs type D32 ne sont plus disponibles.
Old motors Type D32 are no more available.
Vous recevrez :
. You will receive :
Ancien moteur type
D32 a remplacer ? Commandez : Nouveau moteur
Old motor D32 Order : New motor
to be changed ? Tvpe D29
303 021 e
Ancien moteur :D ou :/r\ N
Oid motor ' or A B 25
Type D32 302 022
V (kit de mise a - :
niveau) 2 20 24 21
o (upgrade ki) :
LU Cables et notice

Wires and technical instructions

* Voir tarif machines / See export price list.

Maj : 09/2008 | REV :e
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N° de série / Serial number

robot@coupe® R5V.VA 140 en -

1* M
4*

5 r * Ancien variateur —‘ r Nouveau variateur _‘

Old variator New variator

* L'ancien variateur n'est plus disponible, pour le remplacer, commander Ie|kit de mise a niveau référence 39975.\
Vous recevrez le nouveau variateur V2, le socle B2, la carte boutons C2, le support variateur 21, les vis et la notice.

* Old variator is no more available, to replace it, order the\upgrade kit part number 39975.|You will receive the new
variator V2, the base B2, the controls board C2, the variator support 21, the screws and the technical instruction.

* Voir tarif machines / See export price list [ Maj : 09/2009 | REV :b
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robot@coupe®

N° de série / Serial number

R5V.V.A S140----- .

-567----- --
Index | Piece /Part | Désignation Description
1™ 27 127* | CUTTER COMPLET CUTTER ATTACHMENT
2 29 341 | COUVERCLE CUTTER CUTTERLID
3 117 100 | JOINT COUVERCLE LID SEAL
4* 27 120* | COUTEAU LISSE STRAIGHT BLADE
5 117 106 | CUVE CUTTER CUTTER BOWL
6 39 827 | ENS. GACHETTE CUVE BOWL LATCH ASSEMBLY
7 39 474 | ENS. TIGE SECURITE SAFETY ROD ASSEMBLY
8 29 595 | ENS. SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
9 29 586 | ENS.INTERRUPTEUR DE SECURITE SAFETY SWITCH ASSEMBLY
10 29 336 | ENS. APPUIS CUVE (x2) BOWL SUPPORT ASSEMBLY (x2)
11 117 703 | CLAVETTE KEY
13 29 533 | ENS. SUPPORT PLATINE PCB SUPPORT ASSEMBLY
14 406 279 | PLAQUE FRONTALE FRONT PLATE
15 502 171 | BOUTON NOIR BLACK KNOB
16 502 170 | BOUTON VERT GREEN KNOB
17 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNOB
18 117 073 | POIGNEE POTENTIOMETRE POTENTIOMETER HANDLE
19 39 202 | POTENTIOMETRE POTENTIOMETER
20 103 905 | DEFLECTEUR DEFLECTOR
21 39 973 | SUPPORT VARIATEUR VARIATOR SUPPORT
22 117 705 | SEPARATEUR DE FLUX AIR FLOW SEPARATOR
23* 27 121* | COUTEAU CRANTE SERRATED BLADE
24* 27 351* | COUTEAU DENTE FINE SERRATED BLADE
25 39 088 | ENS. PORTE JOINT SEAL SUPPORT ASSEMBLY
26 501 624 | BAGUE D'ETANCHEITE SEAL RING
27 110 308 | GOUPILLE AXE MOTEUR MOTOR SHAFT PIN
28 303 009 | MOTEUR MOTOR
29 39 819 | ENS. ROULEMENTS BEARINGS ASSEMBLY
30 105 885 | VENTILATEUR FAN
31 515 515 | PRESSE ETOUPE STRAIN RELIEF
32 39 833 | PIED GRIS (x4) GREY FOOT (x4)
Al -A2 CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
B1-B2 ENS. SOCLE BASE ASSEMBLY
C1-C2 CARTE BOUTONS CONTROLS BOARD
Vi-V2 VARIATEUR VARIATOR
N°de série / Serial number
Machine Voltage 140* 567
A1 B1 C1 \'4| A2 B2 Cc2 V2
24 336 503 978 39 978
24 337 UK 230/50-60/1 |503126| 29581 |117706| 39975 | 39979 | 29 620 | 39977 | 39 972
24 338 Aust 504 289 39 980

* S VOUS AVEZ DEJA REMPLACE VOTRE VARIATEUR PAR UN NOUVEAU, PASSEZ A LA COLONNE 567.
*IF YOU HAVE ALREADY CHANGED YOUR VARIATOR BY A NEW ONE, USE COLUMN 567.

Maj : 09/2009 | REV :b




N° de série / Serial number
-137----- --

R6 A TRI

robot@coupe®

[Maj : 09/2008 | REV :a

* Voir tarif machines / See export price list
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robot@coupe®

N° de série / Serial number

R6 A TRI 137 - --- .

Index | Piece / Part Désignation

Description

7* 27 128* | CUTTER COMPLET

2 29 341 | COUVERCLE CUTTER
3 117 100 | JOINT COUVERCLE

4 117 320 | DEMONTE COUTEAU
5 101 845 | CLEF COUTEAU

6 117 107 | CUVE CUTTER
7 27 124* | COUTEAU CR LISSE

8* 117 033*
9* 117 032*
10* 27 125*
11* 117 035*
12 117 038*
13 27 352*
14* 106 519*
15 106 520"
16 102 073
17 117 031
18 39 835
19 117 029
20 103 904

LAME SUP CR LISSE
LAME INF CR LISSE
COUTEAU CR CRANTE
LAME SUP CR CRANTE
LAME INF CR CRANTE
COUTEAU CR DENTE
LAME SUP CR DENTE
LAME INF CR DENTE
ECROU DE COUTEAU
BAGUE PLASTIQUE 5mm
ENS. BAGUES COUTEAU
ENTRETOISE BASSE
SUPPORT COUTEAU

21 39 827 | ENS. GACHETTE CUVE R 502
22 39 475 | ENS. TIGE SECURITE R 602
23 29 351 | ENS. SUPPORT MOTEUR

24 29 586 | ENS.ILS CUTTER

25 29 336 | ENS. APPUI CUVE

26 401 548
27 502 171
28 502 170
29 502 169

PLAQUE FRONTALE
BOUTON NOIR
BOUTON VERT
BOUTON ROUGE

30 117 072 | POIGNEE COMMUTATEUR
31 117 792 | COMMUTATEUR

32 29 533 | ENS. SUPPORT PLATINE
33 117 813 | CARTE BOUTON

34 117 703 | CLAVETTE

35 117 809 | SUPPORT PLATINE

36 39 088
37 501 624
38 110 308

ENS. PORTE JOINT
BAGUE D'ETANCHEITE
GOUPILLE AXE MOTEUR

39 39 819 | ENS. ROULEMENT MOT R 502
40 105 885 | VENTILATEUR

41 29 581 | ENS. SOCLE

42 39 833 | PIED GRIS

43 515 570
44 515 515

CABLE D’ALIMENTATION
PRESSE ETOUPE

CUTTER ATTACHEMENT
CUTTER LID

LID SEAL

DISSASEMBLY BLADES TOOL
KNIFE KEY

CUTTER BOWL

STRAIGHT BLADE KNIFE CR
UPPER BLADE CR STRAIGHT
LOWER BLADE CR STRAIGHT
SERRATED BLADE KNIFE CR
UPPER BLADE CR SERRATED
LOWER BLADE CR SERRATED
FINE SERRATED BLADE CR
UPPER BLADE CR FINE SERRATED
LOWER BLADE CR FINE SERRATED
BLADE LOCKING NUT
PLASTIC RING 5mm

ST RING ASSEMBLY

LOWER SPACER

BLADE SUPPORT

SPRING CATCH ASSEMBLY
SAFETY ROAD ASSEMBLY
MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
REED SWITCH CUTTER ASSEMBLY
BOWL SUPPORT ASSEMBLY
FRONT PLATE

BLACK KNOB

GREEN KNOB

RED KNOB

COMMUTATOR HANDLE
COMMUATOR

PCB SUPPORT ASSEMBLY
CONTROLS PCB

KEY

CONTROL BOARD SUPPORT
SEAL SUPPORT ASSEMBLY
SEAL RING

MOTOR SHAFT PIN

BEARING ASSEMBLY

FAN

BASE ASSEMBLY

GREY FOOT

POWER CORD

STRAIN RELIEF

A PLATINE POWER CIRCUIT BOARD
M MOTEUR MOTOR
Machine Voltage A M
24 315 UK
400/50/3 303 051
24314 102 600
24 316 220/60/3 303 052
24 317 230/400/50/3 112 600 303 114

* Voir tarif machines / See export price list

| Maj : 09/2008 | REV:a
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N° de série / Serial number

robot@coupe® R6V.V.A 129 mmnn -

Old variator New variator

14 \%_ o ‘ ******************
19 13* ‘ ’7 * Ancien variateur —‘ r Nouveau variateur “
|

* L'ancien variateur n'est plus disponible, pour le remplacer, commander Ie[kit de mise a niveau référence 39975.\
Vous recevrez le nouveau variateur V2, le socle B2, la carte boutons C2, le support variateur 38, les vis et la notice.

* Old variator is no more available, to replace it, order the\upgrade kit part number 39975.|You will receive the new
variator V2, the base B2, the controls board C2, the variator support 38, the screws and the technical instruction.

* Voir tarif machines / See export price list [Maj : 09/2009 | REV :b




robot@coupe®

N° de série / Serial number

R6V.V.A k- e -

-570----- --
Index | Piéce /Part | Désignation Description
1™ 27 128* | CUTTER COMPLET CUTTER ATTACHMENT
2 29 341 COUVERCLE CUTTER CUTTER LID
3 117 100 | JOINT COUVERCLE LID SEAL
4 117 320 | DEMONTE COUTEAU DISSASEMBLY BLADE TOOL
5 101 845 | CLEF COUTEAU KNIFE KEY
6 117 107 | CUVE CUTTER CUTTER BOWL
7e 27 124* | COUTEAU LISSE SMOOTH BLADE
8" 117 033* | LAME SUPERIEURE LISSE UPPER SMOOTH BLADE
9* 117 032* | LAME INFERIEURE LISSE LOWER SMOOTH BLADE
10" 27 125* | COUTEAU CRANTE SERRATED BLADE
11* 117 035* | LAME SUPERIEURE CRANTE UPPER SERRATED BLADE
12* 117 034* | LAME INFERIEURE CRANTE LOWER SERRATED BLADE
13" 27 352* | COUTEAU DENTE FINE SERRATED BLADE
14* 106 519* | LAME SUPERIEURE DENTE UPPER FINE SERRATED BLADE
15* 106 520* | LAME INFERIEURE DENTE LOWER FINE SERRATED BLADE
16 102 073 | ECROU DE COUTEAU BLADE LOCKING NUT
17 117 031 | BAGUE PLASTIQUE 5mm PLASTIC RING 5mm
18 39 835 | ENS. BAGUES COUTEAU BLADE RING ASSEMBLY
19 117 029 | ENTRETOISE BASSE LOWER SPACER
20 103 904 | SUPPORT COUTEAU BLADE SUPPORT
21 39 827 | ENS. GACHETTE CUVE BOWL LATCH ASSEMBLY
22 39 475 | ENS. TIGE SECURITE SAFETY ROD ASSEMBLY
23 29 583 | ENS. SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT ASSEMBLY
24 29 586 | ENS.INTERRUPTEUR DE SECURITE SAFETY SWITCH ASSEMBLY
25 29 336 | ENS. APPUIS CUVE (x2) BOWL SUPPORT ASSEMBLY (x2)
26 401 565 | PLAQUE FRONTALE FRONT PLATE
27 502 171 | BOUTON NOIR BLACK KNOB
28 502 170 | BOUTON VERT GREEN KNOB
29 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNCB
30 117 073 | POIGNEE POTENTIOMETRE POTENTIOMETER HANDLE
31 39 202 | POTENTIOMETRE POTENTIOMETER
32 29 533 | ENS. SUPPORT PLATINE PCB SUPPORT ASSEMBLY
34 117 703 | CLAVETTE KEY
35 39 088 | ENS. PORTE JOINT SEAL SUPPORT ASSEMBLY
36 501 624 | BAGUE D'ETANCHEITE SEAL RING
37 103 905 | DEFLECTEUR DEFLECTOR
38 39 973 | SUPPORT VARIATEUR VARIATOR SUPPORT
39 117 705 | SEPARATEUR DE FLUX AIR FLOW SEPARATCR
40 110 308 | GOUPILLE AXE MOTEUR MOTOR SHAFT PIN
41 303 009 | MOTEUR MOTOR
42 39 819 | ENS. ROULEMENTS BEARINGS ASSEMBLY
43 105 885 | VENTILATEUR FAN
44 515 515 | PRESSE ETOUPE STRAIN RELIEF
45 39 833 | PIED GRIS (x4) GREY FOOT (x4)

* Voir tarif machines / See export price list

[ Maj : 09/2009 | REV :b
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® N° de série / Serial number
robot{fcoupe R6V.V.A S128-nnn -
-570----- --
Index Désignation Description
Al -A2 CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD
B1-B2 ENS. SOCLE BASE ASSEMBLY
C1-C2 CARTE BOUTONS CONTROLS BOARD
Vi1-V2 VARIATEUR VARIATOR
N°de série / Serial number
Machine Voltage 129* 570
A1 B1 C1 \'A| A2 B2 C2 V2
24 305 UK 503 126 39 979
24 306 Aust 504 289 39975 | 39980
230/50-60/1 29 581 (117 706 29 620 | 39977 | 39972
24 304 503 978
39 978
24 308 502 067 117 711

* S VOUS AVEZ DEJA REMPLACE VOTRE VARIATEUR PAR UN NOUVEAU, PASSEZ A LA COLONNE 570.

*IF YOU HAVE ALREADY CHANGED YOUR VARIATOR BY A NEW ONE, USE COLUMN 570.

* Voir tarif machines / See export price list

Maj : 09/2009 | REV :b




BLIXER 5A Plus - BLIXER 6A - R 5A Plus - R 6A - R 502D - R 502E - R 602D - R 602E 230/400V-50Hz 3~
SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD

116

Important : Vérifier que les fils d'adaptation a la tension de votre réseau sont correctement positionnés (voir tableau ci-contre). wire gg::gg:éof‘ur
Caution : Check that the wires which allow the adaptation to the supply voltage are on the right terminal (table in the margin). Leitung AnschlieBen auf
Wichtiger Hinweis : Unbedingt prifen, ob die Drahte zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes Korrekt positioniert sind (Tafel Gegeniber). 230V 400V
WI1 JP2 JP3
500922 =——"_| | SV C1_ | C1/230V | C1/400V
r—i _— C2 | C2/230V | C2/400V
9) | C3 |C3/230v| C3/400V
U T )5 \LisL nszs L iis2a = —
MO YRty A M VBT NEY J11_J12
Jab) sv/ —Jd1liLs4 <L |iLs3 — 1@ >
3~ SEATC LI LA Ie_J15 &l =214 b
c
I o Jo @) | 1sC ISP
§ ARRET] [ MARCHE PULSE 103650 29451
§ SAR @ SMA@ SPU @ Francais English [Deutsch
— oot - - -
@ LIGNE DE COULEUR IsC Interrupteur de sécurité cutter |Cutter lid safety switch i:;:tr’:eerrg:étks;halter
o COLOUR LINE Interrupteur de sécurité coupe |Safety switch vegetabledSicherheitschalter
FARBELINE ISP | legumes présent uniquement [slicer only present Gemiisescnittdeckel nur
g : dans R502 aet R 602 a [nR502a-R602a |inR502aundR 602a
— vert/jaune 503251 MO | voteur Motor [Motor
N — SAR | Bouton arrét Off switch Stopschalter
£l E - SMA | Bouton marche On switch Betriebsschalter
o — SPU | Bouton pulse Pulse switch |Impulsschalter
_E].__E Selecteur de vitesse Speed selector Geschwindigkeitschalter
= “\\\ SV |e@1 |Petite vitesse Low speed Kleine Geschwindigkeit
S 23 @2 |Grande vitesse High speed Grosse Geschwindigkelt
% ol 2 - ] Protecteur thermique moteur JMotor thermal protector |Motorthermoschutz
o ~—
o o 3 L
o5 —3 =
Zr——rss 8 ALIMENTATION
A SUPPLY
g, s
Tl STROMVERSORGUNG
: T ™
= > (3] ﬁlli 4 fils & commuter suivant la tension d'alimentation.
D% 4 wires to connect according supply voltage.
H //’E]’ 8 \,I 5 4 Kabeln mussen ungeschalt werden entsprechend der Stromversorgung.
/i >
oS e qug 2 ©e
- N ~
B 887
® .
robot@ coupe USAGE INTERNE N° 407512 a Maj : 04/08




Blixer 5A Plus - R 5A Plus - R 6A - R 502D - R 602D 230/400V - 50Hz - 3~
ATTENTION : llya 4 fils a connecter suivant la tension d’alimentation.

CAUTION : There are 4 wires to connect according to the supply voltage.

402205

230 V/50 Hz / 3~ 400V /50 Hz / 3~

117
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BLIXER 5A Plus - BLIXER 6A - R 5A Plus - R 6A - R 502A - R 502D - R 502E - R 602A - R 602D - R 602E 200, 230, 400V/50-60Hz 440V/60Hz 3~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD
3 . . 3 Tension d'alimentation | Connexion
Important Vérifier que le fil d'adaptation a la tension de votre réseau est correctement positionné (voir tableau ci-contre). Supply voltage Terminal
Précautions Check that the wire which allows the adaptation to the supply voltage is on the right terminal (table in the margin). Stromspannung Anschluss
- . . . . L . 200V 200 (JP1)
Wichtiger Hinwels | Unbedingt priifen, ob der Draht zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes Korrekt positioniert ist (Tafel Gegeniiber). 520 = 240V 230 (JP2)
ILS2 380 ->415V 400 (JP3)
440 V 440 (JP4)
’_@ ILS1
, SV
)
| —7° 7P | st 1Ls28 b L) seA
— J1 LSA‘_JQ J10 Jis |IL83 Jin_giz
[ J16 J15 | @ °J14 ‘5’
(I) MARCHE PULS ?

LIGNE BLEUE OU ROUGE
BLUE OR RED LINE

43 a) ARRE
SAR
© BLAUE ODER ROTE LINIE
O

®

SMA

A commuter suivant la tension d'alimentation.
For switching according to supply voltage.
Umschalten gemaB der Stromspannung.

= —— ALIMENTATION
- —— SUPPLY
il $w1_ —— STROMVERSORGUNG
— _é_ Francais English Deutsch
— N . . Sicherheitsschalter
o ] L ILS1| Interrupteur de sécurité cutter | Cutter lid safety switch Messerdeckel
L. = ﬁ\—_ Interrupteur de sécurité coupe| Safety switch vegetables | Sicherheitsschalter
ILS2| Iégumes présent uniquement | slicer only present Gemiusescnittdeckel nur
10 A aM — dans R 502 et R 602 in R 502 - R 602 in R 502 und R 602
I I W11 =3 15 S |% Selecteur de vitesse Speed selector Geschwindigkeitsschalter]
L==u L2 K‘ ;%EL 2 o SV @1 [Petite vitesse Low Kleine Geschwindigkeit
gl% RI% @2 [Grande vitesse High Grosse Geschwindigkeit
~ (F2) MO | Moteur Motor Motor
L U2 M— I W2 T SAR| Bouton arrét Off switch Stopschalter
T = 250m$) SMA| Bouton marche On switch Betriebsschalter
SPU | Bouton pulse Pulse switch Impulsschalter
@ | Protecteur thermique moteur ]| Motor thermal protector | Motorthermoschschutz
® .
robot{coupe N° 406150 ¢ Maj : 04/08



R5-R5a-R5Plus -R 5aPlus
SCHEMA ELECTRIQUE

220-240V/50Hz 220V/60Hz 1~
ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD

ALIMENTATION ~ N —Dew/buwe/ban I&=g)
SUPPLY NS KML
STROMVERSORGUNG | brun / brown / braun ®O®
<L o@o >_ A1+ 21 22 A2- =
Phase
; 5 6 mm—<_
Live Important o
Précautions 8
0 Wichtiger Hinwels //g/ 3 4
kml kml - ~
Respecter les couleurs des fils 5 N
Respect the wire colors ; ‘g 5 1 2
ILS j _——— | Die Farben der Séhne achten 215 £| £
r 7 els 3| =<
| [ 1= x| §
KD cls S| 3
| [KD ! sls  §| ¢
R ef | " | gE’ =B
! | el gl s MO
SMA &\ Kml | R |Mo 3]~ 1~ CD CP
' cp T CD! £ YD
| | rouge /red / rot A I]
KML I |
Neutre E:I | EP % EA | L/ 6]
Neutral —
Nulleiter L[ ———— J 3 EP EA
\>| 2 Jaune / yellow /|gelb brun / brown / bradin
Francais English Deutch bleu / blue / blau
CD | Condensateur de démarrage Starting capacitor Anlasskondensator ——
CcP Condensateur permanent Permanent capacitor Dauerkondensator KD
EA | Phase auxiliaire Starting phase Hilfsphase R
EP Phase principale Main phase Hauptphase brun / brown / braun
ILS | Interrupteur sécurité couvercle Lid safety switch Kontakt Deckelverschluss
KD Relais de démarrage Starting relay Anlassrelais
KML | Contacteur Contactor Schalter m
MO | Moteur monophasé Single phase Motor Motor einphasig u
R Résistance de freinage Brake resistor Widerstand
SAR | Interrupteur ARRET OFF switch Stopschalter ILS @
SMA | Interrupteur MARCHE ON switch Betriebsschalter SAR
6 Protecteur thermique du moteur | Motor thermal protector | Motorthermoschutz
robot{ coupe® ° i
p N° 407585 a Maj : 01/06




120

R5V.V.a-BLIXER5V.V.a/R6V.V.a-BLIXER6 V.V.a

SCHEMA ELECTRIQUE

ELECTRIC DIAGRAM

200-230V/50-60Hz 1~

ELEKTRISCHES SCHALTBILD

Important :
Caution :
Wichtiger Hinweis : Sinn Umdrehung von der Werkzeug unbedingt (anti-Stundlich) Notwendig zwei Leitung dor Motor umkehren

Vérifier le sens de rotation de I'outil (anti-horaire) si nécessaire inverser 2 fils du moteur.

Check the tool's rotation sense (anti-time) if necessary revers 2 motor wires.

Francgais English Deutsch

ILS1] Interrupteur de sécurité cutter Cutter lid safety switch Sicherheitsschalter Messerdeckel
MO | Moteur Motor Motor

P | Potentiométre Potentiometer Potentiometer
SAR | Bouton poussoir ARRET OFF switch Stopschalter
SMA | Bouton poussoir MARCHE ON switch Betriebsschalter
SPU | Bouton poussoir IMPULSION PULSE switch Impulsschalter

e Protecteur thermique intégré au moteur | Thermal protector integrated in the motor | Thermoschutz im Motor integriert

ALIMENTATION
SUPPLY

STROMVERSORGUNG/\
= |

rouge /red/ rot

ILS1

1] 53 P10 > ILs1 |Lssz13l_l
Ja(b) %5y —I1isad® 10417 |iis3
J5(c) %8 °= | P | JT6 1B $| °* )14

@

J3(@) ArreT

JT1 J12

[ ? MARCHE PULSE ?

ILS2A_

b
)

blanc / white / weiB

noir / black / schwarz

SMA

LIGNE BLEUE OU ROUGE

GVvVV1 7—\ BLUE OR RED LINE

BLAUE ODER ROTE LINIE

@

ISR

Ol
O -

N
\
|‘
L
4

E1
E1
E1

LIGNE BLEUE OU ROUGE EN HAUT
BLUE OR RED LINE UPPER
BLAUE ODER ROTE LINIE OBEN

Dt

—Z
4
=z
-
=z
=z

ANAANANRNN G
ANAANRNANY

o
bleu /blue /blau
brun /brown / braun
noir / black / schwarz
robot@ coupe’ N° 406051g 1/2 MAJ : 11/03



R5V.V.a-BLIXER5V.V.a/R6V.V.a-BLIXER 6 V.V.a

200-230V/50-60Hz 1~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD
Important : Vérifier le sens de rotation de I'outil {anti-horaire) si nécessaire inverser 2 fils du moteur.
I Cautions : Check the tool's rotation sense {anti-time) if necessary revers 2 motor wires.
Wichtiger Hinweis : Sinn Umdrehung von der Werkzeug unbedingt (anti-Stundlich) Notwendig zwei Leitung dor Motor umkehren
Francgais English Deutsch
ILS1]Interrupteur de sécurité cutter Cutter lid safety switch Sicherheitsschalter Messerdeckel
MO |Moteur Motor Motor
P |Potentiométre Potentiometer Potentiometer
ISAR|Bouton poussoir ARRET OFF switch Stopschalter "_S1
ISMA|Bouton poussoir MARCHE ON switch Betriebsschalter
SPU|Bouton poussoir IMPULSION PULSE switch Impulsschalter | J oo PTO| == IL ZB | J
e Protecteur thermique intégré au moteur | Thermal protector integrated in the motor | Thermoschutz im Motor integriert JS\JZ -4 J2 ..”‘S‘1 S J—I1L Si'?z
Jab)“sv —JiiLsgd9 410 517 Tiss
P J5(c) 6°© i J16 J15 $| °* )14 & 5
J3(a) ARRET| [ | iy ? MARCHE PULSE ?
rouge /red / rot @ @
blanc / white / weiB
noir / black / schwarz SAR SMA SPU
LIGNE BLEUE OU ROUGE
BLUE OR RED LINE Q
BLAUE ODER ROTE LINIE
/|\ GVV29 MO
ALIMENTATION : o [ 3~
SUPPLY @) BU O
STROMVERSORGUNG 1
L S
=+ =
' | [— e
[
W@\m\g 1y D
=5 A = =1V
S
el 7<\ — O
U L2
L noir / black / schwarz
o bleu /blue/blau
brun /brown / braun
®
robot{coupe N° 4060519 2/2 MAJ : 11/03
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robot @ coupe

Export Department

Tel. : + 33 1 43 98 88 33
Fax : + 33 14374 36 26
48, rue des Vignerons
94305 Vincennes Cedex - France
http://www.robot-coupe.com
email : international@robot-coupe.com
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